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. La fonction Scope

La fonction scope est un outil d’oscilloscope intégré au logiciel MOVISUITE®.

Elle permet de visualiser tous les paramétres de nos variateurs MOVI-C® en temps réel ou non afin de
diagnostiquer et d’optimiser I'utilisation du variateur.

Vous disposerez de 10 canaux de réglages.
Chaque canal dispose de 2048 emplacements mémoire.

Interruption de la mesure sur un événement (TRIGGER) configurable.

La fonction SCOPE permet :

La mesure et la représentation a I'écran des grandeurs moteur et variateur

La visualisation et 'analyse simultanées de plusieurs jeux de données SCOPE
L’'impression des mesures enregistrées

L‘optimisation a la suite des mesures de processus de régulation

Le diagnostic des défauts
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Il. Utilisation de la fonction scope

Comment y accédé ?

Une fois la mise en service finalisée (FA-MOVI-C® Mise en route), il y a deux moyens pour accéder a l'outil
scope :

1.

@ MOVISUITE® ES  Nouveau projet 2msProj

100% ~ B @ > UHXEs A > MDX — C3

@ Nouveau projet 2
ir 'assistant de m

UHXE5.

pararmetres

ant I'appareil

@ MOVISUITE® Nouveau prajet 2msPraj Etude

@ > UHX65 A > MDX — C3

@ Appliquer immédiatement les paramétras et les transférer dans I'appareil

=
B Vue d'ensemble Inertie Outils auxiliaires

Inertie mateur (avec frein et ventilateur) J-charge (sans réducteur)

- Inertie réducteur
2.2 Communication " — "
. 0.03 kg cm® Déterminer le moment d'inertie Ouvrir Scope
b 2.3 Réglages de base

3 Motorisations-transmissions Comportement dynamique

4 2 Propriétés de |'appareil

b 2.1 Données appareil

3.1 Motorisation-transmission MT1 Rigidité de régulation
3.2 Optimisation MT1 055 N I
Faible Forte

3.2.6 CFC
Absence de jeu

3.3 Liste des paramétres MT1
85 + N T

3.4 Motorisation-transmission MT2

P Avec Sans ji
3.5 Optimisation MT2 f:fb‘ ans jeu

3.7 Liste des paramétres MT2

4 4 Fonctions

b 4.1 Entrées/sorties [ Réglages avancés



Fiche Application : Titre USOCOME

Le projet scope

Une fois I'outil scope ouvert, une fenétre de gestion de projet s’ouvre. Vous avez le choix entre ouvrir un nouveau
projet et ouvrir un projet existant, un modeéle par exemple.

Ici nous allons créer un nouveau projet scope :

N Scope

Démarrage

Nouveau prajet Scope Dernier projet Scope ouvert
%
Chcrer

Quvrir un projet Scope

@ ow

@D Démarrer toujours avec le dernier projet Scope

Mode de mesure

Une fois le projet créé, il faut lui donner un nom et sélectionner le mode de mesure :

Nouveau projet!

Mode de mesure

RANCE\FRKRALUC

Saisir un nom pour la mesure Sélectionner un mode de mesure.

Nom

() Mode Continuous trace
Mesure_2025-4-28[14h03m52s]

(®) Mode Single trace

@ Mode Continuous trace
Q Maode Single trace

Mesures

Modaies.. Mode Continuous trace | Fonctionnement en

continue comme un
S oscilloscope classique
Mode Single trace Fonctionnement avec un
e Trigger permettant de

couper I'enregistrement sur
un événement au choix

Nous continuerons I'exemple en mode Single trace.

Afin de poursuivre la configuration, il faut cliquer sur les menus sur la gauche et non cliquer sur « Appliquer »
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Canal de mesure

Ce menu sert a configurer les différentes informations que nous allons voir sur le scope.

Sélection des parametres a enregistrer

Canal Actif  Nom Description succinc Description Unité Type de donnée Réinitialiser
1 . @  Vitesse réelle en unités utilisateur (Valeurs process mode de régulation) Vitesse réelle en unités utilisateur mm/s int32 )
2 . () Vitesse régulateur de vitesse en unités utilisateur (Valeurs process mode de régulation) = Vitesse régulateur de vitesse en uni... mm/s int32 )
3 ~ @  Position réelle en unités utilisateur [Valeurs process mode de régulation) = Position réelle en unités utilisateur mm int32 )
4 l () Consigne de position en unités utilisateur (Valeurs process mode de régulation) = Consigne de position en unités utili. mm int32 )
1 ~ () Sans fonction (Sans fonction) = Sans fonction int8 )
6 . () Tension de circuit intermédiaire — Valeur instantanée (Valeurs process mode de régula... [E Tension de circuit intermédiaire — Va... W uint32 )
7 ~ () Sans fonction (Sans fonction) = Sans fonction uint32 )
8 ~ () Sans fonction (Sans fonction) = Sans fonction int8 >
9 . () Sans fonction (Sans fonction) = Sans fonction int8 )
10 . a:) Sans fonction (Sans fonction) = Sans fonction ints D)

VUV UY

Appliquer Annuler

Puis il suffit de renseigner le nom ou l'index de la valeur que vous souhaitez mesurer.

SEW préconise d’utiliser I'index.
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[EMILS] L L)) LESILES)) L L L

[ Appliquer ] Annuler

Voici un exemple pour retrouver I'index d’'un paramétre (ici le couple moteur) :

1. Passez votre souris sur le paramétre.
2. Une fenétre noire apparaitra avec différentes informations dont I'index.

Etude

Vue d'ensemble Optimisation MT1 Motorisation-transmission active X

Mesures en unités utilisateur Mesures en unités systéme
Fonction Valeur Fonction Valeur

Position -0.000007 mm Position -2 1/85!
Position modulo -0.000007 mm Erreur de poursuite 0 17655
Erreur de poursuite  0.000000 mm Witesse -0.0647
Vitesse -0.0003431 mm/s Couple 0.000 %
Couple 0.0 % couple nominal moteur Couple minimal efficace  0.000 %
Couple 0.000 Nm Couple maximal efficace 0.000 %

Prise de référence
Fonction

Etat

OBSERVER

8364.94

Nm Nm

0.000
-2147483648 | -2147483.648
0 0.000
2147483647 2147483.647

[ Appliquer ] Annuler

Cliquez sur « Appliquer » et le couple sera en canal de mesure.
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Trigger

Le trigger sert a définir les conditions de déclenchement de la mesure. Vous aurez jusqu’a 3 triggers
configurables avec la possibilité de rajouter des liaisons « OU » ainsi que « ET » et une temporisation en cas de
besoin :

Définir les conditions de déclenchement.

I} Trigger 1 icati
Temporisati...
Mom Représentation
1: Vitesse réelle en unités ~  digital Mocde
——  Sans ~
: i Masque de bit
Egal au masque de bit . [';1 Durée
X
— 0 ps
= ™ Valeur de co...
0x0 L
Liaison
AND w
_ AND
m Trigger 2
OR
Marm Représentaticn
7: Code de défaut (Manac ~  Défaut

Masg... Valeur
Défaut principal I} 0
Sous-défaut I} 0

Un trigger manuel est aussi mit a disposition pour pouvoir arréter la mesure sans événement precis.
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Pilotage

Réglages de la mesure

Fréquence d'échantillonnage Post-Trigger

— 252z |
o 77 + K
— 328 = |

i | m Optimisation mémoire

Cliguer sur le champ u
Xy ) [, : f1 .
ajficher les durees d'enregistrement et
Trigaer réelles.

Fréguence d’échantillonnage : Sert a définir I'écart de temps étre deux points de mesure. Moins la valeur est
grande, plus le scope sera précis mais remplira la mémoire rapidement.

Optimisation mémoire : Le variateur optimise sa mémoire en compressant certaines données, cela permet
d’avoir une mesure plus longue.

Post-Trigger : Cette option sert a définir l'intervalle d’enregistrement par rapport au trigger (ici ma mesure
comprendra 23% avant le trigger et 77% apreés).

Une fois tous les paramétres complétés, vous pouvez cliquer sur « appliquer »
Appliquer Annuler

Votre scope est paramétré.
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Le scope

Voici a quoi ressemble la fenétre de la mesure.

Scope E n

@ > UHX65 A > MDX — 02

Explorateur projet
LU=

rsor ~  Résolution: s/DIV 0.1 v

4\ Projet Scope
< m Appareils
@ mDx
4 i Mesures
4 # Mesure_2025-5-12[9h48m33s]
A Mode de mesure
N\ Canal de mesure
A Trigger

\A Pilotage

Canal de mesure

Groupage Sans v 1
n* Unité Afficher Valeur curseur 1Valeur curseur  Valeur actuelle Nom ¥/Div Offset
1@ tourmin @D 0 0 0 Vitesse réelle en unités utilisateur 0 0 ~ 20
2. tourmin @D 0 0 0 Vitesse régulateur de vitesse enun 0 vZo
3w tour @D 0 0 0 Position réelle en unités utilisateur | 0 ~Z 0
A. our @D 0 0 0 Consigne de position en unités utili 0 ~v2o
5w tour @D 0 0 0 Erreur de poursuite en unités utiliss 0 ~50
o o o

Scope prét

@ Pour toutes modifications liées au paramétrage

X-Offset 0 ~

ALIR LGB  Curseur de mesure

Horizontal
Temps Curs
81600000 18

~ Temps

082281600(

Différence
189.944 ms

Valeur rectifiée Valeur efficace
0.000 0.000
Vertical
vvvvv Cursor2
180.990991e-3 0.000

Différence
190.990991e-3 to

Curseur de mesure [EEIIEES

Trigger

Type de don Affichage graph Fizer loffset
~ int32 | linear ~ @D
vz int32  Linear ~ @
v 32 Linear v @D
v 32 Linear v @D
~ 3 int32  Llinear v @
S -

Parameétres de mise a I’échelle.

Permet de revenir a l'affichage / au réglage de mise a
I'échelle précédent.

Optimisation de la mise a I'échelle dans le sens Y

@
-q-}
I
|_|

Optimisation de la mise a I'échelle dans le sens X

Réglage de la mise a I'échelle de sorte que tous les
signaux s'affichent sur I'afficheur.

Tous les canaux sont alignés de sorte que chacun
d'entre eux utilise toute la hauteur d'affichage. Les
signaux sont superposeés.

Activation de la fonction zoom avec la souris dans le
sens X

10
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Fy Activation de la fonction zoom avec la souris dans le
- sens Y

ry Activation de la fonction zoom avec la souris dans le
) sens XY

Cursor Visible : affichage du curseur (@)
Résolution : s/DIV 0.1 v o Résolution de I'axe X (axe de temps)
X-Offset 0 v N Indication de l'offset X permettant de déplacer la
v courbe dans le sens X.
w1 Activation du mode Continuous trace
“ql Activation du mode Single trace

@ Curseurs

O,

Informations liées aux curseurs

Curseur 1 - Termps

Curseur 2 - Ternps

Indique le positionnement des cureurs sur 'axe X

20.6308228160001( 197.630822816001
Valeur min. Indique la valeur mini entre les curseurs horizontaux
0.000
Waleur ma. Indique la valeur maxi entre les curseurs horizontaux
0.000
Différence Indique la différence en ms entre les curseurs
176.908 ms horizontaux

Valeur moyenne

Indique la valeur moyenne en fonction du canal

0.000 sélectionné ( ) entre les curseurs horizontaux.
Valeur rectifice Indique la valeur rectifié¢e en fonction du canal
0.000 sélectionné ( ) entre les curseurs horizontaux.
Valeur efficace Indique la valeur efficace en fonction du canal
0.000 sélectionné ( ) entre les curseurs horizontaux.
Cursor 1 Cursor 2 Indique le positionnement des cureurs sur I'axe Y
15.3028835e9 299.997122ekb
Différence Indique la différence en ms entre les curseurs

15.0028864e9 tou

verticaux

11
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@ Les canaux de mesure

Groupage Sans ~ 1L
n®  Unité Afficher  Valeur curseur 1Valeur curseur = Valeur actuelle Nom ¥/Div Offset Type de don Affichage graph Fixer 'offset
1 . tour/min | (B 101 100 99 | Vitesse réelle en unités utilisateur (' 42.526315789 ~ 2 106315789 ~ 7 int32 | Linear v @D

Différentes options sont disponibles pour 'affichage des canaux de mesure comme par exemple la possibilité
de les grouper ou d’ajouter un offset.

Récupération de la mesure

Voici les différents paramétres pour la récupération de la mesure et pour I'affichage :

©

Permet de créer une nouvelle mesure

Permet de lancer la mesure

Permet de stopper la mesure en cours

Trigger manuel

Lecture des données du variateur et transfert vers le
pc
Etat de la mesure

e Rouge : stop

e Vert:encours

Etat du trigger
¢ Rouge trigger actif
o Vert: trigger absent

Heoommaom g

Etat de la mesure dans I'appareil

12
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Voici un exemple de scope :

MiNSeC.Msec

13
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